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Systéme de points matériels: aide-mémoire

Définitions 5 — 7 Fext _ Frext
M = Mme P=) Pa F= ES
générales g - Za:
Référentiel Labo Centre de masse
Point O fixe A = A(t) quelconque G = Centre de masse G = Centre de masse
— OP, = O? +GP, Gb. —i*  dGP. .
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: ’ ) y = = L
relatione. a=Ta =g, 0P = 04 + 4P, oG = W Z et
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Moment des | Mo = Mg* =3 0P x F& | M4 = Mg = Y APo x et | Mo = Mg = 3 GPax B | Tl = Y G, x Fox = T
forces u o u p
Moment — ST 0B, x mad L= ﬁa X M Ty Le= G?a X Mo T L, = G?a X Mo
Théoréme 7 7 7 4 2 = oC: -
La=Lo—-—0OAANM Leg=Lo—-OGANM
du transfert A o va G 16) ife)
Théoréme T = AC A Mig + La*
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cinétique . di dt dt
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Newton ¢=P ¢ dat E dt
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